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RINGKASAN 
Adanya sistem monitoring ini diharapkan dapat mengurangi angka penculikan 
didalam rumah sakit maupun tindak kekerasan pada bayi. Perawat juga dapat 
memantau keadaan bayi dengan mudah tanpa harus pergi keruang NICU hanya 
untuk memeriksa keadaan bayi. Bukan hanya perawat tapi para orang tua dan 
keluarga juga dapat melihat tingkah laku buah hati. dengan memasukkan IP dari 
Raspberry dengan menggunakan web browser. Pada penelitian ini menggunakan 
webcam yang dihubungkan dengan USB port raspberry pi dengan perintah motion. 
Dengan perintah ini kita dapat streaming dengan memasukkan IP dari raspberry 
yang dapat diakses dengan menggunakan browser. Tujuan dari penelitian ini adalah 
merancang bangun prototype untuk memonitoring ruang pada NICU berbasis 
raspberry pi dengan menggunakan IP dari raspberry pi ke dalam web browser, 
menggunakan webcam dan mengendalikan webcam menggunakan aplikasi blynk 
dengan menggunakan modul NodeMCU ESP8266. 
Penelitian menggunakan metode research and development yang 
menghasilkan luaran prototype dan study literatur sebagai acuan perancangannya 
hardware dan software. Prosedur yang diterapkan dalam penelitian ini antara lain : 
perancangan alat, pembuatan alat, dan uji coba alat, pengambilan data, dan analisa 
data dari sistem kendali pergerakan webcam dan sistem monitoring pada web 
browser. Hasil yang diperoleh dari penelitian ini yaitu terciptanya prototype sistem 
monitoring berbasis raspberry pi 3B dan sistem kendali pergerakan webcam 
menggunakan NodeMCU ESP8266 dengan aplikasi blynk. Untuk sistem 
monitoring dapat dilihat atau streaming menggunakan web browser secara real time 
dan hasil streaming dapat disimpan menggunakan web browser slimjet. Sedangkan 
untuk sistem kendali mempunyai empat gerakan dengan gerakan pan right, pan 
middle, pan left, dan arc. Jadi sisem monitoring dan kendali ini lebih praktis karena 
hanya dengan menggerakkan webcam dengan blynk dan monitoring tanpa harus 
keruangan NICU.  
Kata kunci : Raspberry Pi 3B, NodeMCU ESP8266, blynk, webcam, Web Browser 
 
vi 
 
WEBCAM CONTROLS FOR NICU ROOM MONITORING BASED ON 
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ABSTRACT 
The existence of this monitoring system is expected to reduce the number of 
kidnappings in the hospital and acts of violence against infants. Nurses can also 
easily monitor the baby's condition without having to go to the NICU room just to 
check the baby's condition. Not only nurses but parents and families can also see 
the behavior of the baby. by entering the IP of Raspberry using a web browser. In 
this study using a webcam connected to the Raspberry pi USB port with the motion 
command. With this command we can stream by entering the IP of the raspberry 
which can be accessed using a browser. The purpose of this research is to design a 
prototype for monitoring space on raspberry pi-based NICU by using the IP of 
raspberry pi into a web browser, using a webcam and controlling a webcam using 
the blynk application using the NodeMCU ESP8266 module. 
Research using research and development methods that produce prototype 
output and study literature as a reference for hardware and software design. The 
procedures applied in this study include: tool design, tool manufacturing, and 
testing of tools, data retrieval, and data analysis from webcam movement control 
systems and monitoring systems in web browsers. The results obtained from this 
study are the creation of a prototype monitoring system based on raspberry pi 3B 
and webcam movement control system using NodeMCU ESP8266 with blynk 
application. The monitoring system can be viewed or streamed using a web browser 
in real time and streaming results can be stored using the slimjet web browser. 
Whereas the control system has four movements with pan right, pan middle, pan 
left and arc movements. So this monitoring and control system is more practical 
because only by moving the webcam with Blynk and monitoring without having to 
trigger the room. 
 
Keywords : Raspberry Pi 3B, NodeMCU ESP8266, blynk, webcam, Web Browser 
 
vii 
 
KATA PENGANTAR 
 
Puji dan syukur penulis panjatkan kepada Tuhan Yang Maha Esa karena 
atas berkat dan rahmat-Nya laporan skripsi ini yang berjudul “Kendali Webcam 
Untuk Monitoring Ruang NICU Berbasis Raspberry Pi dan Blynk” dapat 
terselesaikan. 
Penyusunan laporan skripsi ini ditunjukkan untuk memenuhi salah satu 
syarat memperoleh gelar Strata 1 Teknik Elektro Universitas Muria Kudus. Dalam 
penyusunan karya ilmiah ini, penulis dapat banyak bantuan,  masukan, bimbingan, 
serta dukungan dari berbagai pihak. Untuk itu, melalui kesempatan ini penulis 
menyampaikan terima kasih yang tulus kepada : 
1. Bapak Sunardi dan Ibu Lestarini selaku orang tua saya yang selalu 
memberikan do’a semangat dan motivasi dalam penyelesaian studi saya. 
2. Bapak Dr. Suparnyo, S.H., M.H selaku Rektor dari Universitas Muria 
Kudus. 
3. Bapak Mohammad Dahlan, S.T., M.T selaku dari Dekan Fakultas Teknik 
Universitas Muria Kudus. 
4. Bapak Mohammad Iqbal, S.T., M.T. selaku Ketua Program Studi Teknik 
Elektro Universitas Muria Kudus. 
5. Ibu Noor Yulita Dwi Setyaningsih, S.T., M.Eng, selaku Pembimbing I yang 
sudah memberikan arahan dan semangat dalam menyelesaikan laporan 
skripsi ini.  
6. Bapak Dr. Solekhan, S.T., M.T, selaku Pembimbing II yang sudah 
memberikan solusi dari masalah dalam laporan skripsi ini. 
7. Teman-teman kuliah khususnya Teknik Elektro yang selalu memberikan 
motivasi, saran-saran, dan bantuan sehingga terselesaikan laporan skripsi 
ini. 
Penulis menyadari bahwa karya tulis ilmiah ini masih jauh dari sempurna 
dan perlu adanya pendalaman lebih lanjut. Oleh karena itu penulis mengharapkan 
kritik dan saran dari pembaca yang bersifat konstruktif demi kesempurnaan karya 
 
viii 
 
tulis ilmiah ini. Penulis berharap semoga gagasan pada karya ilmiah ini dapat 
bermanfaat bagi pembaca pada umumnya.  
Kudus, 28 Agustus 2019 
Penulis 
 
 
Novita Lestari 
NIM. 201552035 
 
ix 
 
DAFTAR ISI 
HALAMAN JUDUL .............................................................................................. i 
HALAMAN PERSETUJUAN ............................................................................. ii 
HALAMAN PENGESAHAN .............................................................................. iii 
PERNYATAAN KEASLIAN .............................................................................. iv 
RINGKASAN ........................................................................................................ v 
ABSTRACT………………………………………………………………………vi 
KATA PENGANTAR ......................................................................................... vii 
DAFTAR ISI ......................................................................................................... ix 
DAFTAR GAMBAR ........................................................................................... xii 
DAFTAR TABEL .............................................................................................. xiv 
DAFTAR SIMBOL ............................................................................................ xvi 
DAFTAR LAMPIRAN ..................................................................................... xvii 
DAFTAR ISTILAH DAN SINGKATAN ...................................................... xviii 
BAB I PENDAHULUAN ...................................................................................... 1 
1.1 Latar Belakang ..................................................................................... 1 
1.2 Perumusan Masalah.............................................................................. 3 
1.3 Batasan Masalah ................................................................................... 3 
1.4 Tujuan................................................................................................... 4 
1.5 Manfaat................................................................................................. 4 
BAB II TINJAUAN PUSTAKA ........................................................................... 5 
2.1 Penelitian Sebelumnya ......................................................................... 5 
2.2 Landasan Teori ..................................................................................... 7 
2.2.1 Raspberry Pi ...................................................................................... 7 
2.2.2 General Purpose Input Output (GPIO) ............................................. 8 
2.2.3 Blynk App .......................................................................................... 9 
2.2.4 Modul Wi-Fi NodeMCU ................................................................. 10 
 
x 
 
2.2.5 Webcam Logitech C200 .................................................................. 11 
2.2.6 Motor Servo .................................................................................... 12 
2.2.7 DHT11 ............................................................................................ 12 
2.2.8 Raspbian OS .................................................................................... 13 
2.2.9 Python ............................................................................................. 13 
2.2.10 NICU (Neonatal Intensive Care Unit) ............................................ 14 
BAB III METODOLOGI ................................................................................... 15 
3.1 Metodologi yang Digunakan .............................................................. 15 
3.2 Waktu dan Tempat Pelaksanaan Penelitian ....................................... 15 
3.3 Alur Kegiatan Penelitian .................................................................... 15 
3.3.1 Perancangan Hardware ................................................................... 17 
3.3.2 Perancangan Software ..................................................................... 18 
3.3.3 Perancangan Alat ............................................................................ 20 
3.3.4 Perakitan .......................................................................................... 21 
3.3.5 Pengujian Alat ................................................................................. 21 
3.3.6 Pengambilan Data ........................................................................... 21 
3.3.6.1 Pengujian Motor Servo ............................................................ 22 
3.3.6.2 Pengujian Sensor DHT-11 ....................................................... 23 
3.3.6.3 Pengujian Jarak Jaringan Wifi ................................................. 23 
3.3.6.4 Pengujian webcam ................................................................... 24 
BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN ............................................................ 26 
4.1 Alat Yang Dihasilkan ......................................................................... 26 
4.1.1 Perakitan Braket Servo dan webcam ............................................... 26 
4.1.2 Pembuatan Rangka Tempat Braket Servo dan Webcam ................. 27 
4.2 Pengujian Alat .................................................................................... 29 
 
xi 
 
4.2.1 Hasil Uji Gerakan Sudut Servo Pan................................................ 29 
4.2.2 Hasil Uji Gerakan Sudut Servo Tilt ................................................ 30 
4.2.3 Hasil Uji Gerakan Sudut Servo Arc ................................................ 30 
4.2.3.1 Gerakan Webcam Pan right ..................................................... 31 
4.2.3.2 Gerakan Webcam Ke Pan Middle ............................................ 34 
4.2.3.2.1 Gerakan Webcam Dari Kanan Ke Pan Middle .................... 34 
4.2.3.2.2 Gerakan Webcam Dari Kiri Ke Pan Middle ........................ 37 
4.2.3.3 Gerakan Webcam Ke Pan Left ................................................. 39 
4.2.4 Gerakan webcam Arc ...................................................................... 42 
4.2.5 Hasil Uji Sensor DHT-11 ................................................................ 44 
4.2.6 Hasil Uji Jarak Jaringan Wifi .......................................................... 44 
4.2.7 Hasil Pengujian Webcam................................................................. 45 
4.2.7.1 Mengubah Resolusi Tampilan Diweb...................................... 45 
4.2.8 Hasil Pengujian Saving Hasil Record ............................................. 48 
4.3 Hasil Uji Sistem Keseluruhan ............................................................ 50 
BAB V PENUTUP ............................................................................................... 54 
5.1 Kesimpulan......................................................................................... 54 
5.2 Saran ................................................................................................... 55 
DAFTAR PUSTAKA .......................................................................................... 56 
LAMPIRAN ......................................................................................................... 59 
BIODATA PENULIS .......................................................................................... 73 
 
  
 
xii 
 
DAFTAR GAMBAR 
Gambar 2.1. Raspberry Pi 3 Model B (Aisa and Thabrani, 2016). ......................... 7 
Gambar 2.2. Pin Raspberry Pi 3 Model B (Christian, 2017). ................................. 9 
Gambar 2.3. Blynk App (Yulia and Pangaribuan, 2016). ...................................... 10 
Gambar 2.4. Konfigurasi NodeMCU ESP8266 (Mochamad, Yamato and 
Wismiana, 2018) ................................................................................ 10 
Gambar 2.5. Webcam Logitech C200 (Herwanto, Widiyaningtyas and Rosyidin, 
2010)................................................................................................... 11 
Gambar 2.6. Motor Servo (Sendari et al., 2017). .................................................. 12 
Gambar 2.7. Sensor DHT11 (Armin, Gunadi and Widodo, 2017). ...................... 13 
Gambar 3.1. Diagram Flow Chart  Tahapan Alur Kegiatan ................................. 16 
Gambar 3.2. Perancangan Hardware .................................................................... 17 
Gambar 3.3. Skema Rangkaian ............................................................................. 18 
Gambar 3.4.  Perancangan Software monitoring dan Sistem Kendali .................. 19 
Gambar 3.5. Perancangan Alat.............................................................................. 20 
Gambar 4.1. Perakitan Braket dan Motor Servo ................................................... 26 
Gambar 4.2. Rangka Braket Servo dan Webcam Yang Sudah Jadi ...................... 27 
Gambar 4.3. Pembuatan Tempat Braket servo dan Webcam ................................ 27 
Gambar 4.4. Prototipe yang Dihasilkan Tampak Samping .................................. 28 
Gambar 4.5. Prototipe yang Dihasilkan Tampak Atas ......................................... 28 
Gambar 4.6. Tampilan Blynk App Yang Harus Ditekan ....................................... 32 
Gambar 4.7. Posisi Motor Servo Satu Bergerak secara Pan right ........................ 32 
Gambar 4.8. Posisi Motor Servo Dua Secara Tilt Down 35° ................................ 32 
Gambar 4.9. Gerakan webcam Pan right .............................................................. 33 
Gambar 4.10. Tampilan Blynk App Yang Harus Ditekan ..................................... 34 
Gambar 4.11. Posisi Motor Servo Satu Bergerak secara Pan Middle .................. 35 
Gambar 4.12. Posisi Motor Servo Dua Secara Tilt Up ......................................... 35 
Gambar 4.13.  Gerakan Webcam Dari Kanan Ke Pan Middle.............................. 35 
Gambar 4.14 Posisi Motor Servo Satu Bergerak secara Pan Middle ................... 37 
Gambar 4.15. Posisi Motor Servo Dua Secara Tilt Up ......................................... 37 
 
xiii 
 
Gambar 4.16.  Gerakan Webcam Dari Kiri Ke Pan Middle.................................. 38 
Gambar 4.17. Tampilan Blynk App Yang Harus Ditekan ..................................... 39 
Gambar 4.18. Posisi Motor Servo Satu Bergerak secara Pan left ......................... 40 
Gambar 4.19. Posisi Motor Servo Dua Secara Tilt Down .................................... 40 
Gambar 4.20. Gerakkan Webcam Pan Left ........................................................... 40 
Gambar 4.21. Tampilan Blynk App Yang Harus Ditekan ..................................... 42 
Gambar 4.22. Klik Record Video From Capture Tab. .......................................... 49 
Gambar 4.23. Klik Save As. .................................................................................. 49 
Gambar 4.24. Proses Record Vidio ....................................................................... 50 
Gambar 4.25. Hasil Dari Record ........................................................................... 50 
 
  
 
xiv 
 
DAFTAR TABEL 
Tabel 3.1. Wiring Pin Komponen Ke NodeMCU ESP8266 ................................. 18 
Tabel 3.2. Keterangan Gambar Perancangan Alat ................................................ 21 
Tabel 3.3. Pengujian Motor Servo Pada Gerakan Pan right, Pan Left, dan Pan 
Middle................................................................................................. 22 
Tabel 3.4. Pengujian Motor Servo Pada Gerakan Tilt Up dan Tilt Down ............. 22 
Tabel 3.5. Pengujian Motor Servo Pada Gerakan Arc .......................................... 22 
Tabel 3.6. Pengujian Suhu Sensor DHT-11 .......................................................... 23 
Tabel 3.7. Pengujian Jarak Jaringan Wifi ............................................................. 24 
Tabel 3.8. Tabel Resolusi Di Web ........................................................................ 24 
Tabel 3.9. Pengaruh Kecepatan Data Terhadap Respon Record .......................... 25 
Tabel 4.1. Tabel Keterangan Gambar Servo ......................................................... 27 
Tabel 4.2. Keterangan Gambar Prototipe .............................................................. 28 
Tabel 4.3. Hasil Uji Gerakan Sudut Servo dengan Posisi Pan ............................. 29 
Tabel 4.4. Hasil Uji Gerakan Sudut Servo dengan Posisi Tilt .............................. 30 
Tabel 4.5. Hasil Uji  Gerakan Sudut Servo dengan Posisi Arc Servo Satu........... 31 
Tabel 4.6. Hasil Uji Gerakan Sudut Servo Webcam dengan Posisi Arc Servo Dua
 ............................................................................................................ 31 
Tabel 4.7. Hasil Uji Pergerakan alat dengan kondisi pan right ............................ 33 
Tabel 4.8. Hasil Uji Pergerakan alat dengan kondisi pan middle ......................... 36 
Tabel 4.9. Hasil Uji Pergerakan alat dengan kondisi pan middle ......................... 38 
Tabel 4.10. Hasil Uji Pergerakan alat dengan kondisi Pan Left ........................... 41 
Tabel 4.11. Hasil Uji  Pergerakan Alat dengan Posisi Arc Servo Satu ................. 42 
Tabel 4.12. Hasil Uji Pergerakan Alat dengan Posisi Arc Servo Dua .................. 43 
Tabel 4.13. Hasil Uji Suhu dan Kelembaban Sensor DHT-11 ............................. 44 
Tabel 4.14. Hasil Uji Jarak Jaringan Wifi ............................................................. 45 
Tabel 4.15. Tabel Resolusi Diweb ........................................................................ 46 
Tabel 4.16. Hasil Pengujian Pengaruh Data Terhadap Respon Record 
Menggunakan Jaringan Smartfren. .................................................... 47 
 
xv 
 
Tabel 4.17. Hasil Pengujian Pengaruh Data Terhadap Respon Record 
Menggunakan Jaringan Telkomsel..................................................... 48 
Tabel 4.18. Hasil Pengujian keseluruhan dengan Menggunakan Tipe data Edge. 51 
Tabel 4.19. Hasil Pengujian keseluruhan dengan Menggunakan Tipe data 3G. ... 52 
Tabel 4.20. Hasil Pengujian keseluruhan dengan Menggunakan Tipe data 4G 
LTE..................................................................................................... 53 
 
xvi 
 
DAFTAR SIMBOL 
Simbol Keterangan Satuan Nomor Persamaan 
∑ Rata-Rata Persen 1 
    
    
    
    
 
xvii 
 
DAFTAR LAMPIRAN 
Lampiran 1 Program Kendali Servo Menggunakan Blynk ................................... 59 
Lampiran 2 Pembuatan Prototype ......................................................................... 61 
Lampiran 3 Hasil Install Raspbian  dan Pembuatan Aplikasi blynk .................... 62 
Lampiran 4 Fungsi Tombol Pada Aplikasi blynk ................................................. 64 
Lampiran 5 Buku Bimbingan ................................................................................ 65 
 
xviii 
 
DAFTAR ISTILAH DAN SINGKATAN 
CCTV  : Closed Circuit TeleVision 
USB : Universal Serial Bus 
IP : Internet Protocol 
MySQL  : My Structured Query Language 
SBC : Board Computer 
ARM : Acorn RISC Machine 
RCA : Radio Corporation of America 
GPIO  : General Purpose Input-Output 
API  : Application Programming Interface 
GUI  : Graphical User Interface 
dBm : decibel miliWatt 
NICU : Neonatal Intensive Care Unit 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
